
Ìåõàíèêà è òåîðèÿ ïîëÿ 2015

Òåìû 1 ìîäóëÿ. Ëèòåðàòóðà.

1. Îñíîâíûå ïîíÿòèÿ ëàãðàíæåâîé ìåõàíèêè: ñèëà, ðàáîòà ñèëû, êèíåòè÷åñêàÿ è ïîòåíöèàëü-
íàÿ ýíåðãèè, ëàãðàíæèàí. Ïðèíöèï íàèìåíüøåãî äåéñòâèÿ. Óðàâíåíèÿ Ýéëåðà-Ëàãðàíæà.

[1] ��2-5, [3] ��12,13.

2. Ïåðâàÿ òåîðåìà Í¼òåð. Âûâîä çàêîíîâ ñîõðàíåíèÿ èìïóëüñà, ìîìåíòà èìïóëüñà è ýíåðãèè.
[4] ãëàâà XII, ��4-6.

3. Ïðèíöèï îòíîñèòåëüíîñòè Ýéíøòåéíà. Ïðåîáðàçîâàíèÿ Ëîðåíöà (ïåðåõîä â äâèæóùóþñÿ
èíåðöèàëüíóþ ñèñòåìó êîîðäèíàò). Ðåëÿòèâèñòñêèé çàêîí ñëîæåíèÿ ñêîðîñòåé.

[2] ��1-5, [5] ãëàâà 3 �1.

4. 4-âåêòîðû. Èíòåðâàë. Ãðóïïû è àëãåáðû Ëîðåíöà è Ïóàíêàðå. Ïàðàìåòðèçàöèÿ ëîðåíöåâà
áóñòà áûñòðîòîé (rapidity).

[2] �6, [6] �2.9.

5. Ñîáñòâåííîå âðåìÿ. Ïàðàäîêñ áëèçíåöîâ. Ñâîáîäíàÿ ðåëÿòèâèñòñêàÿ ÷àñòèöà. 4-âåêòîðû
ñêîðîñòè è èìïóëüñà.

[2] ��3, 7-9.

6. Ïðåîáðàçîâàíèå Ëåæàíäðà. Ôàçîâîå ïðîñòðàíñòâî. Óðàâíåíèÿ Ãàìèëüòîíà è èõ ýêâèâàëåíò-
íîñòü óðàâíåíèÿì Ýéëåðà-Ëàãðàíæà. Êàíîíè÷åñêèå ñêîáêè Ïóàññîíà.

[3] ��14,15, [1] ��40,42.

7. Îïðåäåëÿþùèå ñâîéñòâà ñêîáîê Ïóàññîíà. Òåîðåìà Ïóàññîíà îá èíòåãðàëàõ äâèæåíèÿ. Ñêîá-
êè Ïóàññîíà äëÿ êîìïîíåíò ïîëíîãî ìîìåíòà èìïóëüñà è ïîëíîãî èìïóëüñà çàìêíóòîé ìå-
õàíè÷åñêîé ñèñòåìû.

[1] �42.

8. Àëãåáðà Ëè ãàìèëüòîíîâûõ âåêòîðíûõ ïîëåé. Ñèìïëåêòè÷åñêèå ëèñòû. Òåîðåìà Äàðáó.
Ñâÿçü íåâûðîæäåííîé ñêîáêè Ïóàññîíà ñ ñèìïëåêòè÷åñêîé 2-ôîðìîé.

[7] ãëàâà 1, ��1.1-3, [9] ãëàâà 6, ��6.1-2

9. Êàíîíè÷åñêèå ïðåîáðàçîâàíèÿ è èõ ïðîèçâîäÿùèå ôóíêöèè. Òåîðåìà Ëèóâèëëÿ î ñîõðàíå-
íèè îáúåìà îáëàñòè ôàçîâîãî ïðîñòðàíñòâà ïðè êàíîíè÷åñêîì ïðåîáðàçîâàíèè.

[1] ��45,46.

10. (*) Äåéñòâèå êàê ôóíêöèÿ íà÷àëüíûõ è êîíå÷íûõ êîîðäèíàò òðàåêòîðèè äâèæåíèÿ ñèñòå-
ìû. Óðàâíåíèå Ãàìèëüòîíà-ßêîáè. Ïîñòðîåíèå òðàåêòîðèé äâèæåíèÿ ñèñòåìû ïî îáùåìó
èíòåãðàëó óðàâíåíèÿ Ãàìèëüòîíà-ßêîáè.

[1] ��43,47, [3] ��47.

11. (*) Äèíàìèêà â ïðåäñòàâëåíèè Ëàêñà. Èíòåãðàëû äâèæåíèÿ. Ïðåäñòàâëåíèå Ëàêñà äëÿ îä-
íîìåðíîé ÷àñòèöû â ïîòåíöèàëüíîì ïîëå.

[8] �2.4.

12. (*) Èíòåãðèðóåìîñòü ïî Ëèóâèëëþ. Êàíîíè÷åñêîå ïðåîáðàçîâàíèå ê ïåðåìåííûì óãîë-äåéñòâèå.
[8] ��2.1-2.

1

1Çíà÷êîì (*) îòìå÷åíû äîïîëíèòåëüíûå âîïðîñû, êîòîðûå ìû áóäåì èçó÷àòü ïðè íàëè÷èè âðåìåíè.
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