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Äîìàøíåå êîíòðîëüíîå çàäàíèå

Çàäà÷à 1. Ïóñòü X ⊂ CP 3 � ãëàäêàÿ ãèïåðïîâåðõíîñòü ñòåïåíè d; f : X → Y =
CP 2 � öåíòðàëüíàÿ ïðîåêöèÿ èç òî÷êè îáùåãî ïîëîæåíèÿ â CP 3. Íàéäèòå ñòåïåíü
êðèâîé ñêëàäêè (îñîáåííîñòè A1 = Σ1) ýòîãî îòîáðàæåíèÿ è êîëè÷åñòâî òî÷åê ñáîðîê
(îñîáåííîñòåé A2 = Σ1,1).

Çàäà÷à 2. Ïóñòü X ⊂ CP 4 � ãëàäêàÿ ãèïåðïîâåðõíîñòü ñòåïåíè d; f : X → Y =
CP 3 � öåíòðàëüíàÿ ïðîåêöèÿ èç òî÷êè îáùåãî ïîëîæåíèÿ â CP 4. Íàéäèòå ñòåïåíè
ïîäìíîãîîáðàçèé îñîáåííîñòåé A1 = Σ1, A2 = Σ1,1 è êîëè÷åñòâî òî÷åê îñîáåííîñòåé
A3 = Σ1,1,1 äëÿ îòîáðàæåíèÿ f .

(Ñîäåðæàòåëüíîå îòëè÷èå âòîðîé çàäà÷è îò ïåðâîé ñîñòîèò â íåîáõîäèìîñòè ñà-
ìîñòîÿòåëüíîãî âû÷èñëåíèÿ ìíîãî÷ëåíà Òîìà îñîáåííîñòè A3, êîòîðîãî íå áûëî â
ëåêöèÿõ â ÿâíîì âèäå).
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